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Metodiéki
prilog za VII razred

Model mehanizma
za prenos kruznog kretanja

Nastavni kompleks: Tehnologija obrade metala
Mastavna tema: Postupci razdvajanja u tehnologiji
metala

Radna veiba: Model mehanizma za prenos kruZnog kretanja
Obrazovno-vaspitni zadaci: Razvijanje spretnosti i sposobnosti
v rukovanju alatima za selenje i rezanje metala. Primena mera
zaitite na radu. Razvijanje tehniZ¢keg miiljenja.

Tip gasa: Usvajanje novih i primena ranije stefenih znanja i
veitina

Raspored nastavnog vremena:

obrade

1. Uvodne instrukeije _ — — = — — 15 min.
2. Prakti¢an rad vienika — — — — — — 155 min.
3. Zaklju&ni razgovor —_ = — — — — 10 min.

Ukupno: 180 min.

UVODNE NAPOMENE: Da bi bolje razumeli gradivo iz prethod-
nocg poglavlija o elementima za prenoienje kretanja, izradite
ovaj model koji u sebi sadrii klizno leZiite, wvratilo, krutu
i kandiastu spojnicu, oprugu i frikcione (tarne)tofkove.

ZADATAK ZA UCENIKE: Na csnovu sklopnog i crtefa detalja iz-
radite model mehanizma za prenos kruznog kretanja.

FRIBOR | ALAT

Pribor za merenje i ocrtavanje na metalu i nemetalu, makaze
za lim, testera za metal, rezbarski pribor, turpija za metal
i drvo, budilica sa spiralnim svrdlom @ 3 i 5 mm, stega, ekié,
odvijag i brusni papir.

MATERIJAL

Sperplcéa ili plastika 3—4X 80X 140 mm, lim 0,5X%70X75
mm, Eelik @ 335 mm, telik @ 5x25 mm, kruta spojnica
od radne stezalil.e za povezivanje provodnika), prazna metalna
mina za hemijssu olovku sa mehanizmom za aktiviranje mine
sa cprugom, dve valjkaste gumice za ¢esmu @ 14 mm i jedna
€ 26 mm, Ari vijka M3X10 mm sa navrtkama, komadi¢
ckrugle plastike i lepak.

RECOSLED | NACIN RADA

1. Prougavanje tehni€kih crtefa i priprema alata, pribora i ma-
terijala

2. Ocrtavanje poz. 3, 4, 51 & na limu

3. Budenje otvora @ 3 i 5 mm (otvore @ 5 mm p* ‘hodne
izbudite spiralnim svrdlom @ 3 mm)

. Sefenje ocrtanih pozicija makazama za pravo selenjs

. Obrada iseenih ivica i izbu3enih ctvora turpijom za metal
. Savijanje delova prema priloZzenim uputstvima na crtetu

. Obelefavanje i odrezivanje pozicija 7 i 14

. Obrada ¢&eonih povriina

. Savijanje poz. 7 prema priloZenom uputstvu

10. Odsecanje viika mine (poz. B) trouglastom turpijom bez,
stezanja u stegu b
11. lzrada trna od prikladnog kemada plastike

12. lzrada postolja i nokica

13. Lepljenje noZica za postolje

14. Sklapanje modela zapofeti provlaéenjem pogonskog vratila
(poz. 8) kroz polugu (poz. 6), oprugu (poz. 11) i nosaé
(poz. 3) spajajudi ga sa krutom spojnicom (poz. 9) — redna
stezaljka, za &iju se drugu stranu spaja rufica (poz. 7).

Za slobodnu stranu (poz. 8) zalepiti jedan deo kandZaste spcj-
nice (poz. 10) — mehanizam za aktiviranje mine hemijske
olovke trnocm (poz. 16).

Drugi deo kandiaste spojnice provuéi kroz nosal (poz. 4)
i spojiti lepkem sa pogonskim tofkom (poz. 12) — gumica
za fesmu.

Gonjenc vratilo (po. 14) provuéi kroz nosaZ (poz. 5) i spojiti
sa gonjenim tofkom (pcz. 13) — wveda gumica za &esmu | gra-
ni¢nikem (poz. 15).

Vijeima i navrtkama spojiti poz. 3, 4 i 5 sa pozicijom 2, a
poziciju 6 sa pozicijom 3. Ked pczicije 3 i 6 ostavite labavu
VezU. \

15. Podesiti model -tako da se pri laganom okretanju rudice
ckreéu oba vratila. PovlaZenjem poluge (poz. 4) ka rugici mora
se iskljuéiti genjeno wvratilo, a pri
uiljuéiti.
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M. SANADER

njencm pultanju ponove
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POZ NAZIV KOM MAT ERIJAL DIME
MERLD MODEL MEHANIZMA 7A PRENOS
12 KRUZNOG KRETANJA
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