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4.1. Masine i masinski uredaji sastavljeni su od elemenata (delova) koji u
sklopu imaju tacno odredenu furkciju. Sve elemente prema funkciji mozemo

podeliti na:
a.

b.
€.

4.2. Zavrtnjevi su masinski elementi koji se koriste za- l’aZdVO]IVO évrsto

spajanje konstiuktivnih elemenata
Profil navoja kodzavrtnja pored trouglastog oblika moze biti i:
t Wm
4.3. Klinovi su masinski elementi koji se koriste za spajanje glavcina i vratila,

h
a mogu biti izvedeni kao:

Poop

a.
b.

4.4. Na slici je prikazan elemenat
koji se naziva , akoristi
se za ostvarivanje:

a) ¢vrsto nerazdvojive veze
b) évrsto razdvojive veze

4.5. Za ostvarivanje elasti¢no-razdvojive veze konstruktivnih delova, koriste
se opruge, koje se izraduju u razli¢itim oblicima. Na slici je prikazana:

a) zavojna 5 : ‘

c) lisnata : .

4.6. Osovine su masinski elementi koji omoguéavaju prenos rotacionog
kretanja. Na slici je prikazana:

: — :
a) pokretna osovina | K

b) nepokretna osovina




4.7. Vratila su masinski elementi
koji pored rotacionog kretanja prenose
i snagu, a mogu biti razlicitih konstruk-
cija. Na slici je prikazano:

4.8. Za spajanje dva vratila u jednu
celinu koriste se spojnice. Na slici je
prikazana: ‘

a) kruta spojnica
b) kandZasta spojnica
c) frikciona spojnica

4.9. Kao oslonci osovina i vratila koriste se leZiSta. U zavisnosti od otpora
trenja dele se na;

a.

b.

4.10. Remeni prenos prikazan na slici
koristi se za prenos snage i kretanja iz-
medu dva relativho udaljena vratila kada
se:

a) zahteva tacan prenosni odnos

b) ne zahteva tacan prenosni odnos

4.11. IzraCunaj broj obrtaja gornjeg vratila (2) ako se zna da je broj obrtaja
pogonskog vratila (1) 1500°/min i precnici remenica D1 =25 mm i D2 = 75 mm

4.12. Frikcioni tockovi koriste se za prenos:

a) velikih snaga i kretanja kod relativno
malog rastojanja vratila

b) malih snaga i kretanja kod relativno
udaljenih vratila ,

c) malih snaga i kretanja kod relativno
malog rastojanja vratila




a) cilindri¢ni zupcanici sa kosim zubima
b) konusni zupcanici
C) puz i puzni tocak

4.14. Smer kretanja prvog zupcanika
oznacen je na slici strelicama. Prikazi smer
kretanja drugog i tre¢eg zupcanika.

4.15. Drugi zupcanik na prethodnoj
slici

a) utiCe na broj obrtaja

b) ne uti€¢e na broj obrtaja

4.16. Na slici je prikazan par puz i
puzni toak. Koliko se puta mora okrenuti
puz za 1 obrtaj puznog tocka ako ovaj ima
30 zuba?

4.17. Sistem elemenata koji sluzi da kretanje jednog elementa pretvori u
Zeljeni oblik drugog elementa zavisno od funkcije sistema odnosno uredaja
naziva se mehanizam. Na slici je prikazan:

a) kulisni mehanizam
b) bregasti mehanizam
c) malteski krst

4.18. Zadatak

Na osnovu ste€enih znanjai materijala koji poseduje$ izradi model:
a) Kulisnog mehanizma

b) Bregastog mehanizma

c¢) Klipnog mehanizma
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5.1. Elektromagnet se sastoji od viSe delova.
Na liniji ispiSi nazive delova oznacene brojevima od
1-3 -

1
2
3

5.2. Zbog svojih svojstava (priviai i drzi feromagnetne predmete, jacina
magnetnog polja mozZe mu se menjati....) elektromagnet ima $iroku primenu.
Navedi neke od uredaja sa ugradenim elektromagnetom.

a.

b.

c.

d. I

5.3. Elektromagnet prikazan na slici, svoju funkciju g , t
u uredaju obavlja na principu: £. ~

a) privlaéenja kotve =

b) uvla¢enja pokretnog jezgra

5.4. Elektromagnetni relej koristi se za

PAAHA
CTPYJA

f@*
5.5. Zadatak:

Izradi model uredaja kojim se upravlja elektromagnetom d&iji se rad zasniva na
principu uvlalenja i izvlatenja jezgra uz upotrebu kompleta mterijala i dr.




