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konsirukeie Model vazdusnog motora
Za vas

Od gotovih delova za izradu prenosnog mehanizma i sistema
za upravljanje potrebno je obezbediti odgovarajuée zupéanike
iz starih igradaka za diferencijal i upravljaé. Njihova oso-
vinska rastojanja moraju se poklapati sa rastojanjima ot-
vora na poz. 51. Svaki drugi izbor podrazumeva konstruk-
tivne promene ne samo pozicije 51, veé i ostalih iz sklopa.
Delove prikazane na tehni¢kom crtezu treba. precizno izradi-
ti uz koriscenje podataka datih u tablici.

Pri sklapanju delova posebnu paZnju obratiti na redosled,
cbzirom da su dimenzije modela male pa nije bilo mogude
na svim sklopovima primeniti odgovarajuéu vrstu veze.
Poz. 42 sa 45 i 43 sa 44 spojiti postupkom zakivanja. Isti
postupak primeniti i za spajanje pozicije 44, 45 i 46 uz
upotrebu skracenih ¢&ioda.

Zup&anik &vrsto navuéi na vratilo poz. 47, (pre¢nik D2) i
zalemiti.

U savijenu poziciju 48 i 71 &vrsto uvuéi poz, 49, podesiti 1
saosnost otvora i zalemiti. 3

Kroz zupcanike takode provudi poziciju 61 i uvuéi u otvore =)

@& 1,5 precizno savijene pozicije 51. Spolja pazljivo zale- & @g

miti uz proveru ckretanja zupdanika oko osovinice.
U otvor & 7 poz. 51 uvuéi poz. 60 i zalemiti. Savijenu poz.
55 zalemiti za poz. 48 saosno atvoru- @ 3 u lezistu. Po- s
ziciju 56 ubaciti ‘v poz. 54 izalemiti. 3 a
Kroz poz. 49 provuéi pz. 59 i spojiti lemljenjem sa zupca- @ : @
]

&

nikem (preénik & 1,5) i savijenom pozicijom 52 (J 2). e ey
Poz. 62 i drugi komad 52 takode spojiti lemljenjem. Poz.

52 i 53 medusobno spojiti poz. 57 ostvarujuéi zglobnu @ 7

VEZU.

69)] {»
Poziciju 63 sa 55, 65 sa 66 i 67 sa 58 spojiti lemljenjem n® i
a 63 sa 64 i 64 sa 65 zakivanjem uz ostvarenje zglobne

veze,
Krcz poz. 68 i 69 provudi peziciju 70 i spojiti je lemljenjem O : @/ N
sa zuplanikom i volanom (zamajac od starog budilnika).
Sve ostale pozicije medusobno spojiti vijéanom vezom pre- %)
ma prilozenom crtezu. =
KONSTRUKCIJA | OBRADA
M. SANADER

Y




n

- = 00
nosnim mehanizmom (V) konstrukcije
7a vas
%
N
)
a / “
@ : :
M3 23,6 |
25 s . 3
o™ L g
1 -} ]
s{_ _"- ‘g L o w i3 7
YD 8 s 8 e R s o
6T ¢ ;
$15
| >d | o0
1 S
o -]
5
1 3
19 409 .17 . 8§ 4
e vy D
N ot
(= =
o 4 L | |
1 : ;
38 51
. E Bag
. < al/
cof B i=er o™
3 gt
= E@
5 | ZAKOVICA 8 [|CELK %3x 50
56 | LEZISTE 2 | CELK s 6x15
55 | ZGLAVKASTA VEZA 2 |MESINGANI UM +05x 16 x31
54 T 2 - — +05 = 16 <30
53 PRSTEN 2 JCELIK #10 x 15
52 ZGLOBNA VEZA ;, |MESINGANI LIM « 05 »20x20
51 DRZAC TRKACA 1 = +1x10x3%
50 DISK 2 [|CELICNI LM +=1x25x50
49 | LEZSTE 5 | MESING ¢ 6x30
‘8 DRZAC OSOVINE 2 |MESINGANI UM + 1240 %60
47 JVRATILO 1 CELIK » 3x95
46 | KARDANSKI ZGLOB 1 | GUMA * 1x1lx 14
T i 1 LM - #03%6x16
. - e 1 CTa T
63 ~ Il 1 CELIK ® 6x10
42 afh = 1 e - |l -
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